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PRISM

Polarised Reflectometer for the Investigation of Surface Magnetism

Manuel d’Utilisation
Compte utilisateur

Utilisable sur les stations NT en libre service et sur les terminaux X

User : 
    prism

Password : eyck_gogh

Le PC de pilotage s’appelle PRISM et est visible dans le groupe de travail RMN

Stockage des scripts de séquences

Les scripts principaux sont sauvegardés dans le répertoire 

C:\PilotageManip\sequences\

Un certain nombre de vieux scripts peuvent encore être trouvés dans c:\seq

Collimation

La collimation du faisceau incident est assurée par une fente de 5.5mm de large et placée à une distance de 7m

La divergence angulaire est de 0.04°.

La longueur d’onde centrale est de 0.43nm avec une FWHM de 10%.

Description de l’expérience.
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Configuration des flippers

Il est possible de changer les états de spin en en pressant le bouton de la fenetre de comptage. Chaque pression sur le bouton passe à l’état de spin suivant : UP-UP, DO-DO, UP-DO, DO-UP.

Il est aussi possible de positionner les flippers à l’aide de la commande flipper dans l’interpréteur :
Flippers[«UPUP»] ; Flippers[«DODO»] ; Flippers[«UPDO»] ; Flippers[«DOUP»] ;

Réglage « automatique » des flippers 

Le réglage des flippers doit être effectué à chaque fois que la configuration de champ magnétique a été modifiée.

Chaque flipper est alimenté par deux sources de courant, la première alimente une bobine verticale, la seconde alimente une bobine horizontale. Il vaut en général mieux régler les quatre courants à chaque fois.

La position des alimentations sur la manip est la suivante : (en se placant en face de la manip). On rappelle les noms qui servent à se référer aux alims dans le programme de pilotage.


Il existe un script de réglage des flippers. : <reglage flippers.seq>
Pour l’utiliser, se mettre en configuration UP-DOWN (correspondant aux deux flippers en fonctionnement) et se mettre en position de mesure du faisceau direct.

Lancer le script en fixant des limites de courant raisonnables (+/- 0.1A en général autour de la valeur actuelle)

Le script scan le courant de la bobine correspondante et mesure le flux en faisceau direct. Le réglage correspond à un flux minimum (on rappelle qu’on veut un spin-flip aussi proche de zéro que possible). Noter la valeur du minimum (en A). Passer sur une autre feuille de l’interpréteur et exécuter la commande :

setCurrentF2V[MyCurrent];

(ou en fonction de la bobine que vous etes en tain de regler : setCurrentF2H,  setCurrentF1H; setCurrentF1V; 

Attention de ne pas s’emmêler les pinceaux dans les noms des bobines !

Répéter la procedure pour les quatre bobines des 2 flippers. Un passage suffit.

Au 20.06.01, les rapports de flipping (UPUP)/(UPDO) ~18 et (UPUP)/(DOUP) ~34 .

Une vérification simple consiste aussi à comparer UPUP et DODO en faisceau direct, leurs valeurs doivent être différentes de moins de 2%.

Les valeurs typiques des courants sont (voir cahier de manip)

Source de champ
F2V
F2H
F1H
F1V

Multimag 1 Tesla :





Bobines de Helmholtz 100G :





Bobines de Helmholtz 10G :





Réglage d’un échantillon

Au démarrage, effectuer un scan 2 theta pour vérifier le zéro du bras détecteur (sans échantillon dans le faisceau). Flux max de 70E2 au 20.06.01.

Déplacer la translation échantillon jusqu’à ce que le flux en faisceau direct diminue de 30% (approx.).

Après le premier réglage, l’alignement est bon à 0.5° près (en général meilleur). Si vous ne voyez pas la réflexion c’est qu’il y a un problème ailleurs. Pas la peine de chercher la réflexion à des écarts en theta de plus de 1.5°. (sauf dans le cas du montage dans le cryostat Oxford, ou la procédure est particulière)

Pour l’utilisation du support échantillon du MULTIMAG, mettre l’échantillon à 8 cm du bord du tube.

Se mettre à 2theta = 500 (ou moins si le plateau de réflectivité totale est a un angle inférieur)

Faire une rocking curve avec des pas de 10 m° (plus petite valeur accessible). Limite de la résolution de la rotation.

Les meilleurs échantillons doivent avoir une rocking curve de 0.03°. Une rocking curve de FWHM de 0.06° est la limite supérieure d’un échantillon « acceptable ». Au-dessus, des problèmes expérimentaux commencent à se poser : intégre-t-on vraiment tout le signal, convolution de la réflectivité…

Après avoir réglé l’angle Theta, faire un scan en translation. Le résultat doit etre trapezoidal avec une largeur de 

1.5mm, placer l’échantillon au centre de la courbe.

Refaire une rocking curve pour verifier la position de l’échantillon

L’alignement de l’échantillon peut etre verifié avec la première parite de la courbe de réflectivité (en réflexnio totale). La pente du signal dans le plateau de réflectivité totale doit croiser 0 pour theta = 0 (ce point n’est pas accessible a la mesure a cause du faisceau direct). Avant l’angle critique, le signal doit augmenter linéairement.

Dans le MULTIMAG, vérifier la verticalité de l’échantillon à l’œil (enlever la plaque de métal avec l’aimant qui crée le champ guide , S’ASSURER QUE LE FAISCEAU EST FERME, et mettre la tête entre le caisson et le MULTIMAG. Aligner l’échantillon verticalement par rapport aux fentes de collimations. L’œil est très bon juge et ce réglage est en général bon.

Configuration lors d’un comptage

Typiquement : 300s par état de spin 

Comptage mixte (cela fixe une limite comptage et une limite temps)

Mesure du spin flip uniquement si on soupconne des alignements non colinéaires

Utilisation du MULTIMAG

· Ne pas essayer de piloter le MULTIMAG à distance avec PCAnywhere, le programme du multimag bloque PCAnywhere !

· Champ de 1T 270° ou –1T 90°

· Verifier la continuité du champ guide avec le gaussmètre portatif pour s’assurer que vous ne vous etes pas trompé de sens.

· Ne pas laisser le programme de piloatge du MultiMag en route pendant une acquisition (il est un peu instable)

· UTILISER multimag.exe PAS multisolve.exe

· Champ B > 0 pour un angle de 270° (champ planaire parallèlement a la polarisation du faisceau)

Sauvegarde des données

Toutes les données mesurées sont systématiquement sauvegardées dans un fichier texte sauvegardé dans le répertoire c:\boite par défaut.

Les data des scans peuvent être récupérées dans ce fichier texte et traitées dans votre grapheur préféré, Kgraph, Excel, Origin …

ATTENTION : 

Si vous voulez récupérer vos data pendant un scan, ne pas directement ouvrir le fichier de data mais en faire une copie sur votre disque local. Si vous travaillez directement sur le fichier de data, le programme de pilotage ne peut plus le modifier.

Si vous travaillez sur le PC de pilotage, vous pouvez simplement faire un copier-coller de la boite vers votre grapheur préféré.

La dernière version du programme est dans pilotageManip_DEV
Pilotage de la tension avec la BOSS508

Avant de l’utiliser faire un « init_Boss508 »

Vérifier que l’appareil est en REMOTE et SOURCE DE TENSION

Pour le pilotage de la tension : SetVoltageBOSS[-1];

Il existe un script d’exemple (qui combine l’utilisation des commandes de flipper) : Polar Champ Elec.seq
Simulation des data 

· reflec

· Reflec32

· SimulReflec (version la plus moderne) 
Version en cours : V1.0, plateforme W9X/NT
Disponible sur la page Web : www-llb.cea.fr/prism/programs
Utilisation du multicompteur pour les mesures de réflectivité

Procédure d’alignement

Lors de la détermination de la portions du faisceau direct, ne pas laisser l’échantillon sur le trajet du faisceau, cela introduit un petit bias

Faisceau de neutrons





sample
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